TOMEAX THAEIIIKOINQNIQN KAI AIKTYQN

OEMATA INTYXTAKON EPIAYION XEIMEPINOY EEAMHNOY 2018 - 2019

Omolog goutnmg/6motle. portiTplo. emOLUEL VO EKTOVIGEL TNV TTLYWKN TOV/ING EPYNCIQ GE KATO0
amo To ToPuKATe BEpaTo, TUpaKaAEiTOL VO ETKOWVOVAGEL HEGH NAEKTPOVIKOD TAYLOPOUEIOL e TOV/TNV
emPrénovta kabnynt/tpla, gvrog mag gfdopddas (¢mg 25/10/2018) and v avdptnon v Oepdtov

oV 10T0ceAd0 Tov TuNUATOg, KoL VO TOV/TNG OmOoTEIAEL TNV aVOALTIKA TOv/tng Pabupoloyia, Tig
OWOKTIKEG povddeg kabmg kol To eEAunvo ortovd®y oto omoio Ppicketal. Avtipata petd and avtd To
APOVIKO drdotnpa ogv Oa yivouv dekTd.

O1 portnTég/portnTpleg Bo TPEMEL VAL EMKOVOVIGOLY e ToV/TNV emPAETOVTO KA ynTH/TpLaL e Tnv xp1ion
NG NAEKTPOVIKTG d1evBuvenc mov €yovv oto TEI Kevipikig Maxedoviac.

Ap. Avaotaociog lamatoopng, Kadnyntig

1. Odgvovtac Tpog tnv 5" yeved kKivnthAc TnAepoviag: to enepyduevo 1eyviko npdtumo 5G.
2. AvanTuén eQaploynS Yo TN ARy LETPNGEDY J1000N G GE KIvNTA TNAEP®VOL.
3. Avantoén epyacTnploK®OV 0cKNoe®v o TeptPaiiov Matlab yia to Epyaotipio Kivntov.

Ap. Zrohavog Toiteog, Kadnyntig
1. Zyedaopudc duopét 1oyhog VYNA®Y GLYVOTHTOVY, GUVEXOVE PUBIoNC TOL AdYoL daipeong (1-2
QOTNTEC/TPLEC)
2. Zyedwoudg Sloupétn 1oybog LYNADY GLYVOTHTOV UNOEVIKNG KaBLGTEPTNONG PACNC, UE YPNom

UETACYNUOTIOT avTioTaong Undevikng edong (1-2 gortntég/tpieq)

poamartovpeva - Tpovmwodécerc:

1. TnAemkowvoviokd Aiktoo Yyniov Zuyvomtov (Oswpia kot Epyaotipio)
2. Aoywopdg I

3. dvowm |

4. TToAV KaAn VOGN TS OYYAIKNG YADGGOS

5. Taxtucég (dexamevOnepes) GLVAVTNGCELS Le ToV EMPAETOVTO.

Ap. Kovotavrivog Xewhag, KaOnyntig

1. IIpocopoimon cuvletmv diktdwv pe to epyareio GNS3
2. Xvomuato aviyvevong eiofordv og diktva (intrusion detection systems).

Ipoamartovpeva, - Tpovmwodécerc:

1) H Suvatdmto GUUUETOYNG TOV (OITNTH O TOKTIKEG (deKamevONUEPEC) GUVOVINGES UE TOV
emPAETOVTQL.

2) Apiotn yvodon g ayyAMKNg yAdooog

3) T to 1° 6épo mroywkng epyaciog mpoomattovpeve, padfquata eivar to e€fc: Aiktva H/Y,
Teyvoloyieg Aadiktoov, Aiktva Tniemkowvmviov kot Metdadoong, Asttovpykd Zvotrpata I kot
1I.

4) BoBudg dvokoriog yio to 1° 8épa: (10)

5) T to 2° 8o mTuyakic epyaciog Tpoamatrtodueva pobnpoto sivon ta e€ng: Aiktvo H/Y 111, 11
kat I, Alktvo Tniemkowvovidy kot Metddoong. Edués yvaoelg oto avtikeipevo Oa a&loroyndodv
BeTicd ylo TNV avabeon.

6) Bobuoc dvokoriog yio to 2° 0épa: (10)

O1 evO10QEPOLEVOVEC TPETEL ATTAPALTTWOC VO EKONAMOOVY TO EVOUPEPOV TOVE Y10 v névo OEpa.




Ap. Anptprog EvotaBiov, Erikovpog Kadnyntig
1. Aocvpuata Aiktva Atedntipov (Wireless Sensor Networks) (1 gortntig/tpia)
2. Merémn tov texvoroyidv LoRaWan kor Narrow-Nand IoT yio 1o Awadiktvo tov
Avtikeipévov (1 portmtig/eortntpia)

poomartovpeva - Tpovmodécerc:

1) TIpoomartodpevo podquota yoo to 1° kor 2° 6épa:  Evpulovikd Aiktva, Tnlemikovmviakd
Yvomuota I (mponv Emkowovieg 1) wor ApiBuntikég MéBodor oe  Ilpoypoppatiotikd
[ep1Bairov

2) TIoAd Koy yvoon g AyyAMKNG YAOGGOG

3) Taktikég (dekamevOnePES) GLVAVTHGELS LE TOV EMPAETOVTA

Ap. Avactaoiog IMoritng, Exikovpog KaOnyntig

1. Tlapoapetrpomoinon kot cOLYKPIOT TPOTOKOAA®Y OPOUOAdYNOoNG G€ TEPIPAAAOV
nwpocopoimong (1 porrng/eottiTpia)

2. MeAétn teyvoroyldV HETOY®YNG 0€ TEPIPAALOV TTpocouoimang (1 @ortnTig/eottiTpia)

3. Zvuykpitikn HEAETN TV ekdOce®V Tov TCP mpwtokdAlov o€ mepPdAlov TPOGOUOIONG
(1 portnm/porthTpLa)

[poanmartovpeva — mpodmodicers:

1) Aiktvo Yrohoyiotdv (1°2° kan 3° 0pa)

2) Teyvoloyieg Awadiktoov kot Acpdieian & Awyeipion Aktowv (Ocwpio kot Epyoaotiplo) (1° 2° ko 3°
0épa)

3) Mponyuéva Aiktvo (Oeopio kar Epyactipio) (1° kot 2° 0&ua)

4) TToAb koA yvdon Ayylkav

5) Taxtikég (efdopadiaics) cuvavtioels pe Tov emPrénova.

Ap. Aéomorva Toutovpidov, Akadnpaiky Yaotpopog

1. Epyoctplokéc peTpNoell TV Pooik®dv Topapuétpov tov mpotimov GSM upe ypnon avoivti
eacpatog (1 portng/tpia)

[poamartovpeva - Tpodmodicers:

1) Tniemkowaviaka Zvotiuata 11, Aiktva Kivntov Etikowveovidy

2) Aplotn Yv®ON ayYAIKNG YADGGOC

3. H exmovnomn g epyaciog amoitel mopousio 6Tov epyacTnpLoKd YOPO GE CLVEPYAGIA LE TOV K. AnurTpn
Maévo, Kot ToKTIKY emtkowvovia pe v emPrémovca uéow e-mail

Ap. Myyding ABavaciov, Akadnpaikog Yrotpopog

2. Tlpoocopownoelg oto MatLab g «ivnong miektpikdv @optiov o€ payvntikd medio (2
QOUTNTEC/TPLEC )

poamartovpeva, - Tpovmwodécers:
1) dvowm
2) [Ipoypoppatiopdés oto MATLAB

Omotog @oltnc/omote. porTNTPlo, EMBVUEL VO EKTTOVICEL TNV TTVYLOKY TOV/ING EPYUCIO O KATO0 Ao
TO TOPATOVE OEUaTE, TOPOKOAEITOL VO EMKOW®OVICEL UEGH MAEKTPOVIKOV TOYVOPOUEIOL HE TOV
emPrémovro KaONynTN Kol Vo amooTeileL:

1.) To 6vopa kor to AEM

2.) v avoivtikn fodporoyio (print screens 1 o€ popen apyeiov pdf)



3.) T1G K TIKEG LOoVEdES KABMDS Kol TO EEAUNVO OTOVOMV 6TO 0Toio BpiokeTan

5.) Tov péypt TP YeVIKO Babuo

6.) T0 GUVOLO TV SBOKTIKOV LOVAS®Y TOL £XEL UEXPL TOPA

7.) og TOO 6TAd10 Elval OTNV TPAKTIKTY TOV/TNG ACKNOM

8.) v niektpovikn devBuvon emcovoviag | omoia mpénet va elvar - niektpovikn dievBvvon mov Eyovv
oto TEI Kevtpucg Moxkedoviag.



